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[Sabit Yonlendirilmis Enerji Tabanli CUAS (IHA Karsi Tedbir) Sistemi

Projemizin Konusu

Projemiz, ginimuzde savunma teknolojilerinde kullanilan yonlendirilmis enerji sistemlerinden ve ABD'nin
HELIOS gibi sistemlerinin genel konseptinden ilham alinarak, 6zellikle insansiz hava araglarinin (IHA) tespit
edilmesi, takip edilmesi ve kontrollii sekilde etkisizlestiriimesine yonelik sabit bir CUAS prototipi
gelistirilmesini amaglamaktadir.

Sistemimiz mobil olmayacak, belirlenen bir noktaya sabit olarak konumlandirilacaktir. Cevresindeki hava
sahasini izleyerek uygun sensérler araciligiyla iIHA benzeri hedefleri tespit edecek, hedefin konumunu takip
edecek ve yonlendirilmis enerji sistemini hedef dogrultusunda yonlendirebilecektir.

Projenin amaci gergek bir silah sistemi tGretmekten ziyade, CUAS sistemlerinde kullanilan algilama, hedef
takibi, otomatik yonlendirme, kontrol ve yonlendirilmis enerji teknolojilerinin egitim amach bir prototip
Uzerinde incelenmesidir.

Projemiz; sabit konumda ¢alisan, hava sahasindaki IHA benzeri hedefleri tespit eden, takip eden ve
yonlendirilmis enerji konsepti kullanilarak kontrollii sekilde etkisizlestirmeyi amaclayan bir CUAS
prototipidir.

Sistem temel olarak;

o Hedef tespiti,

e Hedef takibi,

e Konum belirleme,

e Otomatik yonlendirme,
o Kontrolll etkisizlestirme

asamalarindan olusacaktir.

Bu yoniiyle proje, savunma teknolojilerinde kullanilan yénlendirilmis enerji sistemlerinin CUAS (insansiz
Hava Araci Karsiti Sistemler) alanindaki kullanimini egitimsel ve prototip seviyesinde ele almaktadir.

Peki Neden Boyle Bir Proje Sectik :

Giuniimuizde kiiciik IHA'larin yayginlasmasi, hava sahasinin izlenmesi ve yetkisiz iHA'lara karsi giivenlik
tedbirlerinin gelistirilmesini &nemli bir teknoloji alani haline getirmistir. Bu nedenle projemizde, bir IHA'nin
yalnizca tespit edilmesiyle sinirli kalmayip, tespit edilen hedefin otomatik olarak takip edilmesi ve uygun
bir kargi tedbir konseptinin uygulanmasi Uzerine galisilmasi hedeflenmektedir.



Bu Projenin Calisma Mantigi Nasil ? :
Sistem sabit bir platform Uzerine kurulacaktir.

ilk asamada sensérler ve/veya kamera sistemleri kullanilarak cevredeki hava hareketleri ve iIHA benzeri
hedefler tespit edilecektir.

Elde edilen veriler kontrol sistemine aktarilacak ve yazilim tarafindan degerlendirilerek hedefin konumu ve
hareketi takip edilecektir.

Takip sistemi, sabit platform lzerinde bulunan yonlendirme mekanizmasini hedefin bulundugu dogrultuya
yonlendirecektir.

Son asamada ise projenin CUAS amaci dogrultusunda yonlendirilmis enerji konsepti kullanilarak hedefin
kontrollii bicimde etkisizlestirilmesi arastirilacaktir.

Bu Proje Nerde Uretilicek :

Projenin tasarim, yazilim, elektronik ve prototip gelistirme ¢alismalari okulumuzun uygun laboratuvar ve
atolye ortamlarinda gergeklestirilecektir.

Sistem testleri, danisman 6gretmenimizin ve okul yénetiminin onayiyla belirlenen glivenli bir test alaninda
gerceklestirilecektir.

Prototipin sabit olmasi sayesinde sistemin test alani ve ¢alisma yoni 6nceden belirlenebilecek, bdylece
kontrolll bir ¢calisma ortami olusturulabilecektir.

Prototipin okul ve yarisma ortamindaki testlerinde glivenlik esas alinacak; gercek hava araclarina, insanlara
veya cevreye zarar verebilecek uygulamalar yerine kontrolli ve glvenli test yontemleri kullanilacaktir.



Bu Proje Ne Zaman Hayatimiza Gegecek :
Projenin asagidaki asamalarda gergeklestirilmesi planlanmaktadir:

Arastirma ve literatiir taramasi

CUAS sistem mimarisinin olusturulmasi

Sensor ve algilama sistemlerinin gelistirilmesi
Hedef tespit ve takip yaziliminin gelistiriimesi
Sabit yonlendirme mekanizmasinin olugturulmasi
Giivenli prototip testleri

Sistemin gelistirilmesi ve optimizasyonu

TOBB proje sunumu ve demonstrasyonu
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Calisma takvimi, TOBB proje siireci ve okulun belirleyecegi proje takvimine gore olusturulacaktir.

Bu Projeyi Kimler Yoneticek ?

Proje, okulumuz 6grencilerinden olusan proje ekibi tarafindan hazirlanacak ve danisman 6gretmenimizin
gozetiminde yuritulecektir.

Ekip icerisinde;

e Elektronik ve sensor sistemleri,
e Yazilim,

e GOruntil isleme ve yapay zek3,
¢ Mekanik tasarim,

e Kontrol sistemleri,

e Proje yonetimi

gibi gorev alanlari olusturulacaktir.

PROJENIN HEDEFI

Projemizin temel hedefi, sabit bir CUAS sistemi iizerinde iHA tespiti, hedef takibi, otomatik yénlendirme
ve yonlendirilmis enerji ile kontrollii etkisizlestirme konseptini bir araya getiren bir prototip ortaya koyup
ve sonradan gelistirerek bu projenin tlke milli savunmasina katkida bulunmasini hedefliyoruz. Bu proje
sayesinde yalnizca teorik bilgi edinmesi degil, ayni zamanda elektronik, yazilim, mekanik ve kontrol
sistemlerini bir arada kullanarak gergek diinyadaki savunma ve havacilik teknolojilerine benzer disiplinler
arasi bir sistem gelistirme deneyimi kazanmasi amaglanmaktadir.

Proje boyunca glivenlik, yasal uygunluk ve kontrollii test prensipleri temel alinacaktir.
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